DTR PICIO v1.0

1. Przeznaczenie

Modut PICIO jest uniwersalnym modutem 8 wej$¢ cyfrowych, 8 wyjs¢
cyfrowych i 8 wejs¢ analogowych. Glownym elementem modutu jest
procesor PIC18F4680. Izolowane galwanicznie wej$cia analogowe
zrealizowane sa w oparciu o 16 bitowy przetwornik A/D  ADS8344.
Wejscia cyfrowe izolowane galwanicznie poprzez transoptory. Wyijscia
cyfrowe odizolowane galwanicznie, zrealizowane sg na tranzystorach mocy
typu VN330SP. Modut PICIO wyposazony jest w oddzielony galwanicznie
interfejs CAN Iub RS485. W standardowym wykonaniu oprogramowanie
wewnetrzne modulu  pozwala na  wspdlprace ze sterownikami
UNITRONICS poprzez interfejs CAN. W przypadku wykonania z
interfejsem RS485 standardowym protokolem komunikacyjnym jest
MODBUS RTU. Zasoby modutu pozwalaja na bardzo tatwe dostosowanie
do innych protokotéw komunikacyjnych.

2. Gabaryty
Modut PICIO zamknigty jest w obudowie na szyn¢ DIN 35mm o szerokos$ci 22.5mm.
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Rys. 1. Zewngtrzne wymiary modutu.

3. Uktad ztgcz

Wszystkie ztacza modutu sa typu roztacznego. Ziacze interfejsu komunikacyjnego (CAN lub MODBUS) jest
typu szpilkowego, 2 x 5 szpilek w rastrze 2.54mm, pozwalajace dolaczy¢ si¢ za pomoca pojedynczych
przewodow lub za pomoca tasmy przewodow o rastrze 1.28mm. Do podiaczenia pojedynczych przewodow
nalezy wykorzysta¢ druga czg$¢ ztacza dotaczona do modutu. Pozostate ztacza sa typu Srubowego dodatkowo
rozlaczne.
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Rys. 2. Rozmieszczenie zlacz na module
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4. Zasilanie

Modut PICIO przystosowany jest do zasilania napigciem stalym od 18V do 30V. Poniewaz poszczegdlne
obwody wejs¢ 1 wyjs¢ sa odseparowane galwanicznie od czgsci mikroprocesorowej, majg swoje wiasne zaciski
zasilajace. Gtowne zaciski zasilajace modut sg zwigzane z czg$cig mikroprocesorowa a takze z przetwornica
DC/DC zasilajaca czgé¢ komunikacyjng modutu.
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Rys. 3. Sposéb podiaczenia zasilania d-o modutu.

5. Wyjscia cyfrowe

Modut PICIO wyposazony jest w 8 tranzystorowych wyjs¢ cyfrowych. Wyjscia zostalty zrealizowane w oparciu
o tranzystory mocy VN330SP. Kazde z wyj$¢ moze sterowaé obcigzeniem rezystancyjnym lub indukcyjnym i
przetacza¢ prad do 0.5A. Catkowity prad przypadajacy na wszystkie wyjscia nie moze przekracza¢ 3A.
Bezposrednio z wyj$¢ modutu mozna sterowac zawory elektromagnetyczne, styczniki, sygnalizatory akustyczne,
lampki kontrolne itp.
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Rys. 4. Budowa wyjs¢ cyfrowych modutu PICIO — rysunek pogladowy.
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Rys. 5. Przyktadowe podiaczenie elementow wykonawczych do wyjs¢ cyfrowych modutu.

6. Wejscia cyfrowe

Wejscia cyfrowe modutu PICIO zrealizowane sg w oparciu o transoptory zapewniajace oddzielenie galwaniczne
od czeSci mikroprocesorowej. Modut wyposazony jest w osiem wej$¢ o wspolnym ujemnym potencjale.
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Rys. 6. Budowa wej$¢ cyfrowych modutu PICIO — rysunek pogladowy.
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Rys. 7. Przyktadowy podiaczenie sygnatu obiektowego do wejs¢ cyfrowych modutu.



7. Wejscia analogowe

Standardowa wersja modutu PICIO wyposazona jest w osiem wej$¢ analogowych przystosowanych do
wspolpracy z sygnatami w standardach 0-20mA / 4-20mA. Wejscia analogowe oparte s na szesnastobitowym
przetworniku analogowo-cyfrowym ADS8344. Uklad napigcia odniesienia o wartosci 2.500V  zostat
zrealizowany na uktadzie REF1004. Na kazdy kanal przypada rezystor pomiarowy o wartosci 100ohm 0.1%
Sppm. Praktyczny zakres pomiarowy kazdego z wej$¢ wynosi od 0 do 25mA, pozwalajac na wykrycie sygnatu
przekroczenia zakresu generowanego przez dofaczony przetwornik pomiarowy.

Na zyczenie klienta wej$cia analogowe modutu mogg zosta¢ wykonane w wersji do wspolpracy z czujnikami
temperatury typu PT100, PT1000 lub w wersji wej$¢ napigciowych 0-10V.

Cze$¢ analogowa jest odizolowana galwanicznie od cze$ci mikroprocesorowej i wyposazona we wiasny uktad
zasilania zrealizowany na liniowym stabilizatorze.
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Rys. 8. Budowa wej$¢ analogowych modutu PICIO — rysunek pogladowy.
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Rys. 9. Przyktady podtaczenia sygnatéw pomiarowych do wej$¢ analogowych modutu.



8. Interfejs CAN

Modut PICIO wyposazony jest w interfejs CAN (zamiennie z interfejsem RS485) umozliwiajacy wspolprace ze
sterownikami korzystajacymi z interfejsow w tym standardzie. Interfejs CAN jest oddzielony galwanicznie od
czesSci mikroprocesorowej. Do zasilania cze$ci odizolowanej interfejsu uzyta zostala przetwornica napiecia
wbudowana wewnatrz modutu.
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Rys. 10. Budowa interfejsu CAN modutu PICIO — rysunek pogladowy.
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Rys. 11. Przyktadowe podiaczenie modutu PICIO do interfejsu CAN sterownika UNITRONICS.
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Rys. 12. Przyktadowe podiaczenie modutu PICIO do interfejsu CAN z wykorzystaniem rezystora terminatora.

9. Interfejs RS485

Modut PICIO wyposazony jest w interfejs RS485 (zamiennie z interfejsem CAN) umozliwiajacy wspolprace ze
sterownikami korzystajacymi z interfejsow w tym standardzie. Interfejs RS485 jest oddzielony galwanicznie od
czesci mikroprocesorowej. Do zasilania cze$ci odizolowanej interfejsu uzyta zostata przetwornica napigcia
wbudowana wewnatrz modutu.
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Rys. 13 Budowa interfejsu RS485 modutu PICIO — rysunek pogladowy.
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Rys. 14. Przyktadowe podiaczenie modutu PICIO do interfejsu RS485 dowolnego sterownika.
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Rys. 15. Przyktadowe podiaczenie modutu PICIO do interfejsu RS485 z wykorzystaniem rezystora terminatora.

10. Przetgcznik konfiguracyjny

Ustawianie numeru modutu na magistrali CAN lub na magistrali RS485 w protokole MODBUS. Do ustawiania
numeru modutu wykorzystywane sg dwie pozycje (1 i 2) przetacznika konfiguracyjnego. Pozycje 314 sa
nieuzywane i zarezerwowane, powinny by¢ ustawione w pozycje OFF.

Pozycja przetacznika Numer modutu Parametry dla Parametry dla

1 2 3 4 CAN RS485
OFF | OFF | OFF | OFF 2 500kbps 9600bps 8N1
ON | OFF | OFF | OFF 3 500kbps 9600bps 8N1
OFF | ON | OFF | OFF 4 500kbps 9600bps 8N1
ON | ON | OFF | OFF 5 500kbps 9600bps 8N1

OFF | OFF | ON | OFF

ON | OFF | ON | OFF

OFF | ON | ON | OFF - - -

ON | ON | ON | OFF - - -

OFF | OFF | OFF | ON - - -

ON | OFF | OFF | ON - - -

OFF | ON | OFF | ON - - -

ON | ON | OFF | ON - - -

OFF | OFF | ON | ON - - -

ON | OFF | ON | ON - - -

OFF | ON | ON | ON - - -

ON | ON | ON | ON - - -

11. Lampki sygnalizacyjne

OERR — zwarcie na jednym z wyjs¢ cyfrowych.

AERR - prad na jednym z wejs¢ analogowych powyzej 22mA.
RX — odbieranie danych ze sterownika nadrzg¢dnego.

TX — wysytanie danych do sterownika nadrz¢dnego.

12. Parametry Modutu PICIO

Lp |Parametr Wartosc Jednos | Uwagi
min | typ |max |[tka

Cze$¢ procesorowa

1 Napigcie zasilania 17 24 30 V DC

2 Pobor pradu 50 mA Przy 24VDC




Wejscia cyfrowe

3 Napigcie dla stanu 7 30 A%
aktywnego
4 Napigcie dla stanu 2.5 \%
nieaktywnego
5 Prad wejscia w stanie 8 mA Przy 24V
aktywnym
Wyjscia cyfrowe
6 Napiecie zasilania 17 24 30 V DC
7 Pobdr pradu 20 mA Przy 24VDC wszystkie
wyjscia nie obcigzone
8 Dopuszczalne obcigzenie 0.5 A
wyjscia
9 Sumaryczny prad 3 A
wszystkich wyj$é
Wejscia analogowe 4-20mA
10 | Napigcie zasilania 17 24 30 V DC
11 | Pobér pradu 25 mA
12 | Rozdzielczos¢ 16 Bit
przetwornika A/C
13 | Napigecie referencyjne 2.480 [2.500 |2.520 |V
przetwornika A/C
14 | Stabilno$¢ termiczna 20 ppm
napiecia referencyjnego
15 | Rezystancja rezystorow | 99.9 100.0 |100.1 |Ohm
pomiarowych
16 | Stabilno$¢ termiczna 5 ppm

rezystorow pomiarowych




